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0    引言

目前，国内城市排水泵站清淤仍主要以人工养护为

主，且效率低下、安全性不佳，使得城市管网排水性能

不高。排水管道维护设备有疏通车、清洗车、联合疏通

清洗车等，通过对众多养护队伍和单位的调研，有一个

共识：没有一种装备可以解决所有问题，但可以适当集

成，按养护周期、地点、移动或固定工作方式等实现功

能区分或模块化，并和后续污泥的处理及资源化结合起

来。拖挂污泥处理设备在排水泵站的应用，具备清淤处

理成套技术和设备，减少泵站养护对于人力的依赖，提

高了养护安全性，清掏出的污泥在线进行脱水处理，减

少污泥的外运次数。该技术工艺的应用能实现污泥的减

量、分类、安全填埋及资源化利用，实现泵站维护常态化。

因此，探索拖挂污泥处理设备在城市排水泵站的施工工

艺及安全应用，将为现阶段的城市管网排水提供新技术，

促进城市建设发展。

1    拖挂污泥处理设备概述

1.1    外形结构
拖挂污泥处理设备采用先进的螺旋离心泵，吸污防

堵塞能力强，在污泥处理单元采用直线式振动筛，性能

可靠，振动筛激振力可调节，功率因数高、能耗低、节

能效果显著。运用耐磨蚀的渣浆泵具有结构先进、通用

化程度高、运转可靠及装拆维修方便等特点，较厚的承

磨件使其适于长期输送强磨蚀、高浓度的渣浆。同时采

用结构参数先进的旋流除砂器具有极佳的泥砂分选指

标，材质耐磨、耐腐蚀、重量轻，因此，具有操作调整

方便、耐用经济的特点，适于在恶劣工作条件下长期免

维护使用。

设备主要包括污泥处理单元和吸污单元两个大的部
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摘要：拖挂污泥处理设备主要运用于城市排水泵站污泥的清掏及脱水处理，该设备能够以机械化的方式取
代传统的人工清掏，并对清掏出的污泥同步进行减量化处理。本文结合拖挂污泥处理设备进行介绍，分析
该设备应用过程中的优势，进一步探索在拖挂污泥处理设备城市排水泵站的施工工艺及安全应用内容，以
期通过本项研究为城市排水泵站的污水处理提供新的工艺技术指导，促进城市管网排水性能提升。
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分。污泥处理单元主要由振动筛、储浆槽、旋流除砂器、

渣浆泵组成。振动筛采用粗筛、细筛一体式设计，由 2
台振动电机、1 个振动箱、1 副粗筛板、1 副细筛板、4
组隔振弹簧、2 组调整垫板组成。振动电机是振动筛的

激振源，由电机直接带动偏心装置产生离心力。两台振

动电机作同步反向运转，使振动筛产生振动。通过调整

偏心块的夹角可实现激振力的变化，出厂时激振力调整

到最大值的 100%。振动筛箱为框架式焊接结构，由 4
组隔振弹簧支撑。良好的结构刚性使其性能可靠地承受

安装在其顶部的振动电机传递的激振力，通过双向斜面

楔紧机构和标准件的联接紧固，粗细筛分上下 2 层装于

振动筛箱内。储浆槽为污泥处理过程中提供污水的暂储

空间。旋流除砂器的颗粒分选指标是处理单元对污泥最

终处理效果的主要决定参数。各项参数的设定主要结合

以下几个方面：

（1）泥浆比重、粘度和含砂量；

（2）旋流除砂器的进浆压力及流通量；

（3）旋流除砂器的溢流管与沉砂嘴的直径比值；

（4）旋流器工作中出现的故障主要是沉砂嘴堵塞。

此时砂停止排出，溢流口含砂率很高。渣浆泵为将

储浆槽中的浆液送至旋流除砂器的设备。吸污单元的主

要设备为一台潜水排污泵，其叶轮为单通道无堵塞式形

状，具有非常好的过流特性，能使废水中通常存在的固

体、纤维物质、污泥等介质畅通无阻，特别适用于污浆

输送，外形结构如图 1 所示。

1.2    拖挂污泥处理设备优势分析
拖挂污泥处理设备主要运用于城市排水泵站污泥的

清掏及脱水处理。该设备能够以机械化的方式取代传统

的人工清掏，并对清掏出的污泥同步进行减量化处理。

一方面能够大幅减少泵站淤泥清掏的工作强度，减少清

掏过程对人力的依赖，能够对清掏出的污泥同步进行脱
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（2）平均分离粒度 D50=45μm。

（3）最大清淤深度 13m（此深度为水面距吸污单元

吸口的垂直高度，为最大作业深度，需根据实际使用深

度范围进行配置）。

（4）总功率设置为 30kW。

2.3    设备使用基本要求
运用该设备在进行城市排水泵站污泥的清掏及脱水

处理，在清淤处理作业开始前，确保作业点附近有可供

设备放置的足够空间，且满足可负载该设备的 380V 交

流电源，还需要配备 1 台可以抽取集水池污水的泵以及

集水池抽水泵配套的软管及喷头。

2.4    清淤处理作业步骤
清淤处理作业步骤如下：

（1）将设备放置于靠近清淤点的位置；

（2）接好设备管路，吸污管一端放入待清理沉砂池；

（3）对待清理沉砂池进行降水，水位以刚好淹没吸

污管为佳；

（4）接好集水池抽水泵电源及管路；

（5）接上设备电源，注意相序；

（6）1 名工作人员做好下井的相关防护准备工作，

防护工作应符合 CJJ 6-2009《城镇排水管道维护安全技

术规程》相关规定；

（7）启动振动筛，再启动潜水排污泵，储浆槽液位

到 1/2 时，启动渣浆泵（注意：储浆槽中没有浆液时禁

水处理，大幅减少污泥的外运次数，减少车辆的使用及

维护成本。同时设备主体为撬式结构，具有可移动性，

便于移动的设计能够大幅提升设备的覆盖范围，使用户

减少对设备数量的依赖，减少投入。另一方面，采用该

设备脱水后的污泥含水率低，运输过程无溅撒、滴漏现

象，解决运输中的环境污染问题。污泥的脱水能够对污

泥的填埋提供便捷，纯物理脱水过程不会对环境增加新

的污染，应用效果好。

2    拖挂污泥处理设备在城市排水泵站的施工工艺

2.1    设备工作流程
拖挂污泥处理设备在城市排水泵站应用的过程中先

通过吸污单元从沉砂池抽取污泥，送入粗筛分离器。然

后将含水污泥经过粗筛分离器的一级脱水，较大粒径的

杂物排入渣料斗，其余部分进入粗筛分离器筛下储浆槽。

在储浆槽中的污水经过渣浆泵送入旋流除砂器，处理后

的低含固水通过旋流除砂器溢流口排入集水池，其余部

分通过底流口进入细筛分离器。最后经过细筛分离器的

二级脱水，小粒径的杂物排入渣料斗，其余部分进入筛

下储浆槽进入步骤 3 ～ 4 循环，如图 2 所示。

2.2    主要技术性能参数设置
（1）污浆处理量≤ 100m³/h，此处理量为设备处理

单元对于污浆的最大处理能力，设备最终排泥及排水总

量取决于人员操作、污泥比重、抽吸深度等因素。

图 1    外形结构示意图
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止启动渣浆泵）；

（8）井下工作人员手持抽水泵喷头将淤泥冲向吸污

泵吸口处；

（9）一片区域清理完毕后将吸口移至另一区域；

（10）设备使用完毕后从储浆槽底部放浆管将浆液

排净，以免残留污泥板结。

2.5    电气板块操作工艺
本设备工作电压为三相交流 380V/50Hz，整机工作

电压范围为 380V±10%，设备在通电以后，合上柜内的

QF1 空气开关到“ON”位置，这时柜内的各级开关有电，

面板上电压表有电压显示。这里需要说明的是，为保证

渣浆泵叶轮按要求正转，出厂时在电控柜内设有相序与

断相保护器。当其指示灯不亮时，表示相序接反，相序

正确时，相序保护器的指示灯为黄色。确保相序的正确

性，使相序继电器的常开辅助触头闭合，操作有关渣浆

泵各个控制按钮时，才能有相应的动作输出。

设备中安装有液位计，当储浆槽液位高于控制线后，

控制系统对潜污泵进行断电保护措施。泵电机 D1 采用

直接启动方式，QA1 是启动按钮，TA1 是停止按钮，振

动电机 D2、D3 采用直接启动方式，要求两个电机旋转

方向相反，停止时采用能耗制动方式，QA2 是启动按钮，

TA2 是停止按钮。设备使用前的整定值出厂前均已调整，

但考虑到运输及安装过程中可能发生的振动、撞击等现

象，因此在运行之前，应先确认其各设定值是否准确、

合理。

控制系统使用时包括本地手动操作和远程遥控操作

两种模式。本地手动操作时在通电前，需要确认各设备

的完好性及接线的正确性。然后把电气柜操作面板上的

“本地 / 远程”选择开关打到“本地”控制模式，在操

作面板上通过按钮启 / 停各种控制设备，可完成机旁手

动控制。在远程遥控操作模式下，将电气柜操作面板上

的“本地 / 远程”选择开关打到“远程”模式，各设备

的启 / 停均由手持遥控器来控制。首先按下手持遥控器

最左上方的启动按钮“开机（power）”启动遥控器。在

操作各种控制按键时，必须先启动遥控器，再根据需要

按下相应标识的按键，即可启动 / 停止相应设备，远程

1- 待清淤沉砂池；2- 吸污单元；3- 粗筛分离器；4- 储浆槽；5- 渣浆泵；6- 旋流除砂器；7- 细筛分离器；8- 渣料；

9- 集水池；10- 水泵

图 2    设备工作流程
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遥控操作模式下，禁止频繁启 / 停手持遥控器来控制设

备。不使用遥控器时，应及时按下“关机”按键，以节

约遥控器电池，同时避免误操作。遥控操作距离可达到

100m，遥控接收装置与手持遥控器之间尽量不要有较高

障碍物，以免影响、阻挡遥控信号的控制距离，手持遥

控器与遥控接收器需要一一对应，不可互换。遥控接收

器在安装时注意垂直放置（即保证电缆通道或针脚插孔

端朝下），并将接收器安装在距离地面至少 3m 以上高度

的位置，以确保遥控距离的可靠。出于安全因素考虑，

在设备使用时推荐“现场机旁手动”操作方式。

3    拖挂污泥处理设备在城市排水泵站的安全应用

3.1    基本安全应用
初次使用本设备前，须安排专业人员进行培训，使

其掌握必要的理论知识、学会操作，能及时发现和杜绝

安全隐患，确保设备在安全状态下运转。设备开机前，

由电工对电控柜内各电气元件及线路进行检查。由于运

输或长期运行后，很可能造成一些电器元件和接线端子

的松动，所以在设备正式启用前或运行一段时间后，必

须对整个电气控制部分进行检查，对松动的部分进行紧

固。在操作停止按钮 TA2 时，必须将按钮按到底，能耗

制动才能起作用。设备运行电源供应为 380V/50Hz。连

接电源线时，注意点动渣浆泵，确保叶轮按要求正转。

为保证渣浆泵叶轮按要求正转，出厂时在电控柜内设有

相序与断相保护器。当其指示灯为红灯时表明其进线接

反，必须予以调换，此时其指示灯为绿灯。当振动电机

或渣浆泵电机须维护而将其接线拆开时，必须作标志以

保证拆开后按原有相序接线。电控柜内的电气元件在运

转中如果出现剧烈抖动现象，应及时检查联接件是否紧

固，设备安装基础是否平实，振动筛及泵是否工作正常。

冬季在北方寒冷地区施工时，停泵后应注意将变径接管

的堵头拆开，将泵腔内浆液排空，以免冻裂泵体。定时

检查储浆槽，不允许其中有粒径超过 5mm 的异物存在，

以免泵及旋流器出现堵塞现象。开启振动筛时注意听工

作噪音，不应超过 80dB。若振动电机通电不转，应迅

速切断电源，以免烧毁电机。在振动电机累计运行达

100h 以内，为初运转期，该时期内，每班应对其联接螺

栓紧固程度检查一次。

3.2    设备保养维护管理
对设备进行正确及时地维护与保养，是充分发挥设

备功效、延长使用寿命的一个关键环节，因此在设备的

维护及保养的过程中每运转 8h 开展班维护保养，每运

转 120h（三班制每周 5 天）开展周维护保养，每运转

480h 开展月维护保养。具体的维护保养内容主要有：

（1）设备电气柜在搬运和安装时，应采取防振、防潮、

防止框架变形和漆面受损等安全措施，必要时可将装置

性设备和易损元件拆下单独包装运输。

（2）当产品有特殊要求时，应符合产品技术文件的

规定。

（3）电气柜应存放在室内或能避雨、雪、风、沙的

干燥场所。

（4）对有特殊保管要求的装置性设备和电气元件，

应按规定保管。

（5）设备到达现场后，应在规定期限内作验收检查，

控制柜开箱前应检查包装是否完好无损。

（6）开箱后应小心清除控制柜上的杂物和灰尘，检

查各元器件是否完好无损，查看附件、备件、产品的技

术文件是否齐全。

（7）调试前须进行下列各项检查，若不符合要求，

则不许使用：

①型号、规格符合配用电机要求；

②所有紧固螺栓已拧紧，弹簧垫圈无丢失，各部件

间联接要妥当；

③经长途运输或长期不用的控制柜，在使用前必

须测量电器件与柜体间的绝缘电阻值，其值应不小于

1.5MΩ，否则进行干燥处理，并检测所有螺栓是否已拧

紧，控制线及主干线有无松脱。

（8）安装、使用、维护与注意事项：

①接线完毕后，应检查接线盒内有无杂物和尘土；

②控制柜因长期处在振动环境中，应定期检查控制

线及主干线有无松脱；

③检查维修时，应先切断电源后再进行操作；

④内外线接地应牢固、可靠；

⑤外部配线时为防止引线进水，应避免雨天施工，

配线、调整、检查维修结束后，应将柜门关严锁紧；

⑥设备投入运行前应检查现场的电源电压是否与规

定相符，接线是否正确，各接线端子是否牢靠，并注意

保护接地与工作零线应分开接线，不能接错；

⑦电源接线端子，其爬电距离及电气间隙应大于

12mm ；

⑧电气柜及电缆管道安装完毕后，应作好封堵。

（9）当拆卸及更换渣浆泵电机时，拆线时请务必做

好标识，以确保恢复时按原接线方式接线。试车时请务

必实行点动操作，即按启动键后又以最快的速度按下停

止键，以确认渣浆泵的旋转方向是否与标识方向一致。

否则，旋转方向错误将损坏渣浆泵的叶轮，并造成严重

后果。

4    结语

拖挂污泥处理设备作为城市管网污泥处理设备的系

列产品，适用于城市排水泵站的污泥清掏及减量化处理。

 （下转第40页）
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电网的功率因数。

4    结语

通过对φ6.4×3.3m 半自磨机的动力系统的变频改

造，很大程度上改善了该半自磨机因频繁出现的胀肚现

象引起的停止给矿事故，增强了系统处理量的稳定性。

同时，通过变频调速技术能够有效控制磨矿粒度，减

少因进料矿石性质变化引起的排料粒度的变化。同时基

于变频器的特性，减少了传动设备的冲击，可延长大小

齿轮以及电机的使用寿命，也提高了电网的功率因数。

通过变频改造，提升了整个磨矿系统的智能化和自动

化水平，为进一步实现智能磨矿系统提供了基础。
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