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1 焊接机器人生在自动化产中的应用现状

随着焊接机器人在多个自动化行业中的广泛应用，各

行业焊接机器人在自动化生产中的应用情况也会有所不同。

下面以汽车零部件的自动化生产为例，提出存在问题及不

足。

1.1 自动化焊接机器人生产线应用状态

汽车尾气净化器是需要连接在汽车发动机的尾气净化

装置以及相应涡轮增压器上的。在焊接机器人进行自动化生

产过程中，需要完成两半壳焊接、总成泄漏检测等多个焊接

步骤。该过程可以将检验工序与焊接工作同时进行，其中机

器人主要需要完成焊接工作的，检验集装箱等工序则需要检

测人员实施完成。

1.2 焊接机器人在自动化生产中的应用不足

在实际生产汽车尾气净化器过程当中，运用焊机机器

人进行焊接生产工作还是有着诸多问题。如部分操作人员没

有进行焊接机器人的安置合理的工位，这导致焊接机器人的

加工速度产生影响，严重阻碍了的产品的生产进度。降低

了自动化生产线的经济效益。再有，在自动化生产过程中，

还会出现生产节拍步骤不合理的焊接故障，使之整个自动化

生产无法正常运行。不仅如此，在焊接机器人在选择焊接技

术参数时并不准确，出现了焊接质量没有达到标准等问题。

如，在进行两本壳加工时，每个半成品的加工距离长于焊接

机器人的焊接速度时，会造成高速加工过程中的产品堆积，

出现了整条生产线的断层状况。

2 焊接机器人在自动化生产中的关键技术分析

2.1 生产线自动化硬件技术

在进行自动化生产过程中，是需要机械设备、辅助设

备以及焊接机器人的相互配合才能完成的。这需要构建液压

驱动定位以及自动工装启动采用的有效夹紧机构。并有效利

用焊接机器人与变位机的有效配合得以实现整个工件的自

动焊接以及准确定位焊接工作。除此之外，还可以通过辊

道或是 Pickup 技术进行自动化设备进行输送，以此有效完

成整体生产过程中各个工位间的自动输送工作。尤其是工

件需要自动定位夹紧时，需要采用需要有效运用气动加紧技

术确保实现夹具加紧工作完成。这不仅需要自动定位夹紧机

可以准确定位工件位置，同时在进行较大物件定位是需要进

行有效侧压。该实施贵哦成需要有效利用焊接机器人进行整

个系统的合理控制，并有效满足位置安装需求，以此确保变

位机可以顺利进行工作。不仅如此，整线通讯可以分为两

种形式，将整体网络改成环网形式，这不仅可以稳定网络，

还可以有效排查相关问题。但是，目前国内还不能有效掌

握机器人焊接软件的运用以及获取到准确的焊缝技术数据。

这需要在不同的工业环境中对电磁内容进行详细分析，有效

降低设计软件平台会出现的差距问题。可以有效运用视觉跟

踪功能，进行对设备的焊缝跟踪，以此实现有效的焊缝焊接，

这需要相关操作人员具备较高的技能水平，相关企业需要对

人才培养模式进行优化调整。

2.2 生产线智能关键技术

机器人传感器技术包括行程限位开关以及旋转编码器

等组合设备。焊接抓手可以有效接收感应信号与输送监测

是否到位有着直接的影响，该技术可以有效控制设备的运

行速度及角度。同时将机器人传感器的检测结果直接传输

到 PLC 当中，并有效对生产线状态以及工作任务作出合理

的判断。该控制系统有着分散控制以及集中控制功能，并可

以根据实际情况灵活运用各种形式进行对设备运行的合理

安全分析，作出具体的定位分析，以此有效完成维护工作。

不仅如此，还可以有效针对焊接机器人气缸以及工位传感器

进行有效控制，顺利完成自动化检测工作，并根据实际情况

进行有效防御工作，再出现工位错位情况时，机器人可以立

即做出警报，停止工作，以此保证自动化生产安全。

3 焊接机器人在自动生产中的优化策略

3.1 选择高水平专业人才

在进行自动化零部件生产过程中，采用机器人进行焊

接生产工作还需要工业机器人的夹具设备以及变位器更功

能设备。不仅如此，还需要智能化系统以及 PLC 控制等诸

多系统的有效配合。这对操作人员提出了更要的专业操作要
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求，需要较高的专业人士才能进行操作。因此，相关操作人

员需要对相关设备的信息数据进行有效参考，有效做好相应

的防护工作，以此提升焊接机器人在自动化生产中的高效工

作质量。

3.2 选择适合机器人焊接设备

有效的焊接工作是需要焊接设备、辅助设备以及工业

机器人的有效结合才能完成生产线上的自动化焊接工作。因

每个设备的性能不同，所以在产品质量生产上也会存在诸多

的质量差异，这需要对技术参数提出了不同的要求。因此，

在实际工作中，操作人员小对设备性能的具体情况作出针对

性问题，以此发挥出整个生产线上的价值作用，通知降低出

现在实际自动化生产过程中的产品过剩的浪费情况，有效降

低了生产过程中安全事故的发生。这需要，相关企业在选择

相应的焊接设备时，需要考虑自身的实际状况，选择合适

的品牌设备进行有效组合。不仅如此，还需对各个设备的

零件性能进行完善调整，使之发挥出设备的自身价值作用。

操作人员可以进行多样化的设备组合形式，以便为焊接机器

人创造更多的生产条件。

3.3 切割件以及冲压件质量需要深度优化

焊机机器人在自动化生产过程中，需要对冲压件及切

割件作出准确的定位，并对其进行有效分析，在焊接机器人

完成焊接工作后，需要做到焊道一致的较高要求。不仅如此，

还需准确定位焊接间隙。这需要在进行焊接工序前，提高较

高精准的切割设备以及冲压设备，并对其设备进行充分的

优化，以此使整个设备可以充分发挥出其自身的真正作用。

除此之外，运用先进设备可以确保焊接机器人在自动化生产

过程中的各个工序可以顺利进行，以此高效提升焊接机器人

在自动化焊接生产工作中的产品质量。

4 结语

合理运用焊机机器人展开焊接工作，不仅提升整体产

品高效质量，还有降低了操作人员的工作难度及工作强度，

这需要相关企业对焊接机器人在自动化生产工作进行整体

的优化改进，这为机械制造业的发展带来了良好的推动作

用。
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