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1 精准可控布砂机构的结构设计

图（1-6）中：1、布砂机构机架；2、砂斗提升导向杆；

3、提升气缸；4、接近开关；5、第一链轮；6、抛撒辊调

整锁紧螺钉；7、第一电机减速机；8、第二链轮；9、第

一链条；10、旋螺母；11、移动闸板；12、旋丝杆支持杆；

13、旋丝杆连接套；14、旋丝杆；15、第二链条；16、电

机减速机；17、第三链条；18、第三链轮；19、丝杆支座；

20、交流伺服电机；21、玻璃钢板；22、布砂刀；23、布

砂刀缝隙调整锁紧螺钉；24、抛撒辊；25、滚轮；26、销轴；

27、转动闸板；28、转动臂；29、推力球轴承；30、锁紧

螺母；31、护罩；32、第四链轮；33、轴承座；34、匀撒

档板；35、固定储砂斗；36、导轨支架；37、导轨；38、
滑轮；39、移动加料斗；40、双轴气缸。

2 精准可控布砂机构的具体实施方法

结合图，对技术方案进行清楚、完整地描述。参照图

1-6，精准可控布砂机构，包括布砂机构机架 1，布砂机

构机架 1 内部左侧设有壁板，布砂机构机架 1 内部位于壁

板的右侧与壁板表面上部设置的贯穿口呈水平位置设有开

口板，开口板直径大于移动加料斗 39 直径，开口板的开

口正好便于移动加料斗 39 进行提升后在进行横向移动，

布砂机构机架 1 内部底端位于壁板的左侧设有移动加料斗

39，移动加料斗 3 的提升由提升气缸 3 完成，移动加料斗

39 内部的底端通连接杆设有转动闸板 27，且连接杆的底

端设有转动臂 28，转动臂远离连接杆的一端通过销轴 26
转动设有滚轮 25，移动加料斗 39 底端的一侧设有双轴气

缸 40，转动闸板 27 的顶部位于连接杆表面顶部通过螺纹

设有锁紧螺母 30，且锁紧螺母 30 外部与连接杆顶部套设

有护罩 31，转动闸板 27 顶部位于锁紧螺母 30 表面与连接

杆表面位于移动加料斗 39 底端皆套设有推力球轴承 29，
在移动加料斗 39 上方设有可转动闸板 27，移动加料斗 39
底端连通设有通板，且通板与移动加料斗 39 底端为连通

状态，双轴气缸 40 设置于通板顶部，且双轴气缸 40 的输

出端与滚轮 25 接触，该板上有六等份扇形孔，移动加料

斗 39 底部板上同样设有六等份同形状孔，如图 3 与图 4
所示，双轴气缸 40 推动滚轮 25 再推动转动臂 28，进一步

再带转动闸板 27 转动，使得扇形孔相对应并下料。

布砂机构机架 1 顶部的右侧通过安装基板设有第二

电机减速机 16，第二电机减速机 16 的输出端的第三链轮

18 与连接轴一端的第三链轮 18 之间啮合连接有第三链条

17，第一电机减速机 7 的输出端设有第二链轮 8，抛撒辊

24 的一端与第二链轮 8 对应设有第四链轮 32，第二链轮 8
与第四链轮 32 通过第一链条 9 传动连接，布砂机构机架 1
两侧皆通过连接座设有连接轴杆，连接轴表面的两端皆设

有第一链轮 5，且两组第一链轮 5 中每组第一链轮之间皆

啮合连接有第二链条 15，布砂机构机架 1 右侧的连接轴的

一端与电机减速机 16 的输出端接设有第三链轮 18，两组

第二链条 15 之间固定设有移动板，移动板顶部设有砂斗

提升导向杆 2 与提升气缸 3，砂斗提升导向杆 2 设置在移

动板顶部靠近拐角处的位置，且四个砂斗提升导向杆 2 呈

矩形装排列，提升气缸 3 固定设置在移动板顶部的中间位

置，且提升气缸 3 的输出端贯穿移动板设有提升板，提升

板的底端与移动加料斗 39 顶部电磁连接，升导向杆 2 与

提升气缸 3 与外部移动承载设备连接，滑轮 38 转动设置

在通板的前后侧，且滑轮 38 滑动位于导轨 37 的顶部，通

板的前后侧位于第二链条 15 之间，且通板的底端与第二

链条 15 内侧连接，第二链条 15 位于滑轮 38 之间的位置，

移动加料斗 39 横向移动由第二电机减速机 16 通过第一链

轮 5 与第二链条 15 带动移动加料斗 39 实现横向移动，为

使固定料斗 35 内砂粒分布均匀，移动加料斗 39 分别停留
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固定储砂斗 35 上部的二个位置上进行对固定储砂斗 35 加

料，移动加料斗 39 分别停留的定位位置由接近开关 4 实现。

布砂机构机架 1 前侧部上部设有接近开关 4，移动板

顶部设有通孔，提升板顶部设有与接近开关 4 相匹配的感

应器，通孔的直径大于感应器，接近开关 4 与感应器为现

有技术，在此不做赘述，布砂机构机架 1 内部前后侧壁皆

通过折形的导轨支架 36 固定连接有导轨 37，移动加料斗

39 两侧设有滑轮 38，壁板右侧与布砂机构机架 1 内侧通

过凹型安装块相对设有轴承座 33，且凹型安装块顶部位于

壁板右侧壁通过连接块设有抛撒辊调整锁紧螺钉 6，抛撒

辊调整锁紧螺钉 6 贯穿与其配合的连接块，固定储砂斗 35
前部表面的下部通过连接块设有布砂刀缝隙调整锁紧螺钉

23，且布砂刀缝隙调整锁紧螺钉 23 贯穿与其配合的连接

块，抛撒辊调整锁紧螺钉 6 与布砂刀缝隙调整锁紧螺钉 23
位于各自相匹配的连接块的顶部与底部皆设有定位螺母，

抛撒辊调整锁紧螺钉 6 的底端与凹型安装块顶部的轴承座

33 顶端抵接，布砂刀缝隙调整锁紧螺钉 23 的底端设有与

布砂刀 22 相连接的“7”型块，且布砂刀 22 与“7”型块

之间通过螺栓连接，一对移动闸板 11 在固定储砂斗 35 内

部两侧。

壁板右侧位于轴承座 33 上部通过安装基板设有第一

电机减速机 7，轴承座 33 之间转动设有抛撒辊 24，开口

板底部设有固定储砂斗 35，且固定储砂斗 35 前部表面的

下部设有布砂刀 22，撒砂量的大小，由布砂刀 22 与抛砂

辊 24 之间间隙大小及辊子转速决定，间隙抛撒辊调整锁

紧螺钉 6 进行调整定位，用厚薄规测要求的间隙值，固定

储砂斗 35 表面位于布砂刀 22 下方开设有下料口，抛撒辊

24 位于固定储砂斗 35 下料口的下方，匀撒档板 34 远离与

抛撒辊 24 相对，且匀撒档板 34 靠近抛撒辊 24 的位置呈

倾斜面设置，布砂的均匀性由布砂刀 22 的直线度和表层

耐磨度及抛撒辊 24直线度和圆跳动所影响，在使用过程中，

在抛撒辊 24 右下方开增加一个斜面的匀撒档板 34，进而

再一次优化抛撒效果，使得效果更为显著，布砂机构机架

1 内部前侧可拆卸设有匀撒档板 34，布砂机构机架 1 一侧

设有交流伺服电机 20，且交流伺服电机 20 的输出端设有

一组旋丝杆 14，两个旋丝杆 14 的表面通过相反的螺纹设

有旋螺母 10，且两个旋螺母 10 表面皆固定设有移动闸板

11，两个旋丝杆 14 表面的螺纹呈相反设置，为适合各种

宽度要求，在固定料斗 35 内设有同步双向移动闸板 11，
当在外部 PLC 触摸屏上输入宽度数值确认，由交流伺服电

机 20 将动力传递给旋丝杆 14，通过螺旋螺母 10 带动闸板

实现靠近远离，以此调整布砂宽度，两个旋丝杆 14 相反

的一端转动设有丝杆支座 19，且丝杆支座 19 与开口板顶

部连接，两个旋丝杆 14 表面相连接的位置转动设有旋丝

杆连接套 13，旋丝杆连接套 13 的表面固定连接旋丝杆支

持杆 12，且旋丝杆支持杆 12 的顶部与布砂机构机架 1 内

部顶端固定连接，布砂机构机架 1 内部底端位于抛撒辊 24
底部通过支撑架设有玻璃钢板 21。

3 精准可控布砂机构的使用效果

（1）通过设置的转动臂、滚轮、转动闸板、旋螺母、

旋丝杆和移动闸板，以达到具有便有更好控制布砂宽度和

布砂量的作用，当砂从移动加料斗下落时，由于转动闸板

为一块板，该板上面设有有六等份扇形孔，移动加料斗底

部的板上同样设有六等份同形状扇形孔，双轴气缸由推动

滚轮再推动转动臂再带转轴至转动闸板，使得转动闸板上

的孔与移动加料斗底部板上的扇形孔相应，并且能根据不

同下料情况调整对应扇形孔大小以此调整下料量，当两个

旋丝杆转动时，通过相反的螺纹带动两个旋螺母及其表面

连接的移动闸板进行相互靠近或者远离，进而调整布砂的

宽度，便于更好的根据不同布砂所需情况进行布砂工作，

提高了使用效果。

（2）通过设置的布砂刀、抛撒辊和匀撒档板，使得

布砂使得布砂更为均匀，当将布砂刀缝隙调整锁紧螺钉向

下的底端进行延伸或者缩短，进而便于将与布砂刀缝隙调

整锁紧螺钉底端连接的布砂刀进行调整，使得对固定储砂

斗的出砂量进行调整，当砂从固定储砂斗内部落下时，砂

落在抛撒辊上被分散，同时再经过匀撒档板落下，进一步

使得布砂更加均匀，提高成品效果 .
4 结语

精准可控布砂机构，包括布砂机构机架，布砂机构机

架内部左侧设有壁板，布砂机构机架内部位于壁板的右侧

与壁板表面上部设置的贯穿口呈水平位置设有开口板，布

砂机构机架内部底端位于壁板的左侧设有移动加料斗，移

动加料斗内部的底端通连接杆设有转动闸板，且连接杆的

底端设有转动臂，转动臂远离连接杆的一端通过销轴转动

设有滚轮，移动加料斗底端的一侧设有双轴气缸，布砂机

构机架顶部的右侧通过安装基板设有第二电机减速机。本

实用技术具有以下效果，第一单位面积内的撒砂量应可调

整，第二布砂均匀，第三是抛撒宽度能方便快捷调整；通

过上述三个效果能更好的提高装置的整体使用效果。
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